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ZTS VWU KOSICE a. s. sa v Nitre
prezentovala vysledkami viastného
vyvoja. Cenu veltrhu ziskal
~Manipulator MT 80A" ureny pre
fragmentacné a dekontaminacné
prace v jadrovych elektrarnach.
Ide uz o tretiu generaciu vyvoja
manipulacnych zariadeni urcenych
pre aplikaciu v zdraviu Skodlivom
prostred/ (prasnost, vysoké teploty,
rddioaktivne Ziarenie a pod.)
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Tradicia vyvoja a vyroby hydraulickych dialko-
vo riadenych manipulatorov zacala v ZTS Kosi-
ce, a. s. nakupom licencie od firmy Lamberton
Robotics a jej dalsim rozpracovanim. Taziskom
boli vzdy aplikacie v naroénom zdraviu Skodli-
vom prostredi. Manipulator je v rdmci ZTS WU
KoSice vz tretou generdciou vlastného vyvoja
manipulaénych zariadeni aplikovany v naroc-
nom prostredi.

Oceneny manipulator

MT 80A je kibovy manipulator so 6 stupfami
volnosti, s elektrohydraulickym pohonom.
Zakladnymi pohonnymi jednotkami sd kridlo-
vé rotacné hydromotory umiestnené v jednot-
livych kiboch manipulatora. Tymto rieSenim je
zabezpedeny priamy nahon kibov bez prevo-
dov. Pohon hydromotorov sa uskutocnuje pro-
strednictvom servoventilov, ktoré su umiest-
nené v telese ramena.

Parametre

Nosnost manipuldtora je 80 kg, maximalny
dosah 1 950 mm, pocet stupriov volnosti je
Sest, hmotnost 230 kg a pracovny tlak v hyd-
raulickom systéme je 16 MPa.

Aplikacie
Okrem manipulacie pomocou chapadia je

uréeny tieZz na vykonavanie technologickych
operacii, kde koncovym clenom si rychlovi-

Ocenenie veltrhu
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(vftacia, rozbrusovacia, striha-
cia, dekontaminaéna pod.)

nastrojové

Specifika manipulatora

Vynimo&nymi znakmi manipu-
latora s najmd umiestnenie
hydraulickych rozvodov a prv-
kov vo vnitri ramena, co vytva-
ra odolnost voCi nepriaznivym
vonkajsim vplyvom a umoZziuje
jednoduchi dekontaminéciu.
Dalsim $pecifikom je hybridné
ovladanie v niekolkych rezi-
moch:

-ruéné dialkové (teleoperato-
rické) ovladanie pomocou
joystickov alebo v systéme
.master-slave" cez ovladacie
rameno,

- robotické riadenie v systéme
prvotného predvadzania,

- robotické riadenie s adaptiv-
nym in-time" zorientovanim
sa voci obecnej rovine alebo valcovej ploche
spojene so Standardnym programovanim.

Vyhotovenie

Na zaklade poziadaviek moze byt stacionarne
v fubovolnej polohe, na mobilnom podvozku
alebo na teleskopickom ramene.
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Oceneny manipulator MT 80A

Ocenenie manipulatora a jeho vynimoéné
vlastnosti vyplyvaju z dihorocnej tradicie vyvo-
ja mobilnych robotickych systémov (AGV) ma-
nipulacnych zariadeni a teleoperatorov.
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